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“””{’5 Séparer la
moteur en dé
‘tique al

ssant la molette
entre de la poulie




6 -Velller a la position du pion en inox
gul entraine la poulie.




7 -Installer le servomoteur en
passant par la trappe.




8 -Engager l'axe de
la poulie dans le
percage et pivoter
pour aligner les deux

trous de vis.




O -Engager les vis et
les serrer.




10 -Positionner
la poulie sur
'axe
d'entrainement
en veillant a la
position du
pion
d'entrainement




11 -A l'aide d'un
adhésif, repérer le
point tangent du
passage de la
drosse de barre.




12 -Marquer un repere
diamétralement opposeé.




13 -Percer au
diametre 5 mm les
deux gorges.




14 -Gorge arriere.







16 -Régler la
tension en
position.




17 -Stopper le
reglage a l'aide
d'un noeud
simple et en
bralant
'extrémite




18 -Agir de la méme
facon pour la drosse
de barre descendante.




19 -Positionner

la poulie fixe de

renvol de drosse
montante.




20 -la poulie fixe permet d'aligner la
drosse montante sur la gorge de la
poulie.




21 -Une fois assemblée, les drosses
doivent apparaitre alignees sans
déviation.




22 -Défaire les noeuds de la piece
d'axe de barre.




23 -
Aligner
avec le
manche
de barre.




24 -Tracer un repere a 65 mm de la
poulie.




25 -Et a 200 mm du pont




26 -A l'aide du bouchon passe fil ,
marquer la position du percage.




27 -Percer au diametre 29 mm




28 -Positionner le bouchon passe
fil.




29 -Tracer un repere a 145

mm du rebord de la trappe

a I'aplomb de la nervure de
fond de coque.




30 -Percer au diametre 29 mm.




31 -Positionner le bouchon passe
fil double.




32 -Percer au
diametre 29 mm le
support de barre
sous le niveau de
l|a drosse.




33 -A l'aide
d'un adhéesif,
marquer deux

reperes de

145 mm de
part et d'autre
de l'axe de la

trappe .




34 -Positionner
et marquer le
percage des
deux pontets

INOX.




35 -Percer un
premier trou
diametre 5mm sur
les marqguages.




36 -Percer les seconds trous avec
les pontets en position.




37 -
positionner et
sertir les
pontets a
I'Intérieur du
calsson munis
du crochet
plastique
COté
servomoteur.




38 -Et de |la boucle textile coté
OPpOoSe.




39 -Préparer le
module électronique
de commande.




40 -Passer le cable muni de
la connection a 6 broches
par le trou coté servomoteur




41 -Raccorder la
connection a
deux broches

dans le caisson




42 -Suspendre le
module électronique
dans le caisson sur
la boucle textile, et

les cables sur le

crochet plastigue.




43 -Passer les
deux cables
restant par le
trou en fond

de cockpit.




44 -Engager les bouchons
passefil




45 -Installer en
pression pour
obtenir une bonne
eétancheite.




46 -ldem pour
les cables en
fond de cockpit.




47 -Engager les Deux cables en
fond de cockpit dans le trou du
support de barre.




48 -Préparer le treuil d‘écoute
électrique.




49 -Engager |I'écoute sortante par
le filoir d'étambrail.




50 -Positionner et marquer les
percages diametre 6 mm du treuil
électrique.




51 -Percer et
boulonner le
treuil
électrique sur
son
emplacement.




52 -Encoller avec de la
colle a chaud ou avec
N mastic polyuréthane,
la nervure de fond de
coque a proximité des
cables.




53 -Positionner et coller les
cables au fond de la nervure.




54 -Raccorder la
connection
double du treull
électrique sous
I'étambral.




55 -bloquer les cables dans le
contre-moulage sous |'étambral.




56 -Raccorder la connection a la
batterie.




57 -Engager la batterie dans le
moulage de I'étambrai.




58 -Raccorder la
connection du
Joystick.










